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Caracteristicas

1.A estrutura de suporte de trés pontos
apresenta 6timo centro de gravidade, boa
estabilidade de diregdo e pequeno raio de giro.

2.S30 adotados dois conjuntos de sistemas de
regeneracdo de energia independentes para
economia de energia e redugdo do consumo

3. O mastro de alta resisténcia tem grande
capacidade de carga estavel e em posigdo
elevada.

4. O sistema de gerenciamento inteligente CAN-
Bus.

5. O centro de intertravamento é adotado para
altura e velocidade durante a condugdo para
garantir a estabilidade dindmica do equipamento.

6. O sistema de alarme de seguranca de vérios
niveis inclui sensor anticolisdo a laser, frenagem
de emergéncia, alarme sonoro e visual para
garantir a seguranga pessoal e do equipamento.

7.A visibilidade do painel instrumental independe
da angulagdo da coluna de diregdo.

8. Trés modos de condugdo (ESP).

9. O sistema de diagnoéstico de bordo garante a
pontualidade de manutengdo e reparo.
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OPDS15  Tabela de caracteristicas do produto

Caracteristica

11 = modelo 0OPDS15/6.5m | OPDS15/8m 0OPDS15/9.2m OPDS1S/10.5m
1.2 | Modo de operagdo Passageiro em pé | Passageiro em pé Passageiro em pé Passageiro em pé
13 | Capacidade de carga Qkg) 1500 1500 1500 1500
14 7 Tfidl RS StSplen2 (2l mm 6500 8000 9200 10500
15 | capacidade de carga maior kg 138 1150 950 850
16 | Distancia do centro de carga ¢(mm) 600 600 600 600
1.7 | Saliéncia frontal Distancia x{mm) 485110 485+10 485110 485110
18 | entre eixos y(mm) 1928 =20 1928420 1928+20 1928+20
1.9 | Saliéncia traseira 2(mm) 280 280 280 280
110 Peso total com bateria kg 7106 8105 8405 8805
Rodas
21 | Tipo de rodas PL PU | PU PU
22 | Tamanho da roda dianteira 380°.92 380192 [ 380192 380192
23 Tamanho da roda traseira 400°160 400160 400160 400°160
24 | Numero das rodas dianteiras / traseiras (rodas xdrive) 2/1x 2/1x 2/1x 2/1x
25 Distancia entre eixos frontais bl0(mm) 1362=10 1362+10 136210 1362+10
Dimensao
3.1 Altura do mastro abaixado hl(mm) 3745=20 | 4498+20 5098+20 5748+20
3.2 | Altura_de elevagio h3(mm) 4780 [ 6260 7460 8760
3.3 | Altura do mastro estendido h4(mm) 7428=20 8928+20 10128420 11428+20
34 | Altura da protegdo_ superior h6(mm) 2564=20 2564120 2564120 2564+20
3.5 | Altura do degrau h7(mm) 44210 442+10 442+10 442+10
3.6 Altura de elevagdo auxiliar h9(mm) 1740 1740 1740 1740
3.7 | Altura da plataforma h12(mm) 5202=20 6702120 7902420 9202420
3.8 | Comprimento total 1}(mm) 3805=20 3805420 3805+20 3805420
3.9 | Comprimento do veiculo até a frente do garfo 12(mm) 347020 3470120 3470120 3470+20
3.10, Largura total bl/b2(mm) 121071555 121071555 1210/1555 1210/1555
3.11 Tamanho total do garfo: espessura X largura x comprimento _s/e/l(mm) 40x120x950 40x120x950 40x120x950 40x120x950
312 Porta-garfos 1SO 2328, classe / tipo 2/B 2/B 2/B Y8
3.13 Largura do porta-garfos b3(mm) 908 908 908 908
3.14 largura entre garfos b5(mm) 870 870 870 870
3.15 Largura entre os rolos-guia b6(mm) 1630 1630 1630 1630
3.16 _Disténcia de extensdo lateral b7(mm) 1300=20 1300120 1300+20 1300+20
3.17__Distancia da extensdo lateral a linha central da empilhadeira b8(mm) 480 480 480 480
3.18. Distancia ao solo no mastro (carregado) mi(mm) 80 80 80 80
3.19 Distancia ao solo, centro da distancia entre os eixos m2(mm) 80 80 80 80
3.20 Largura do corredor com palete 8001200 Ast(mm) 1680 1680 1680 1680
3.21 Raio de giro Wa(mm) 2220=20 2220420 2220120 2220+20
3.22  Distancia do eixo dianteiro ag pivo do garfo 1 18mm) 11% 1150 1150 1150
3.23| Altura maxima de separagdo h12+1600(mm) 6802=20 8302420 9502420 10802+ 20
3.24] Largura do palete b12(mm) 1200 1200 1200 1200
3.25 Comprimento do palete 16{mm) 1000 1000 1000 1000
3.26 Largura da entrada da cabine mm 420 420 420 420
3.27| Altura interna da cabine mm 2070=20 2070420 2070120 2070+20
3.28 largura total do exterior da cabine b9(mm) 1430=10 1430+ 10 1430+10 1430+10
3.29 largura do suporte do garfo dianteiro giratério bl4(mm) 1488 1488 1488 1488
3.30 Largura do corredor 110(mm) 175 175 175 175
3.31 Distancia do pivé do garfo ao quadro do garfo r(mm) 155 155 155 155
Desempenho
4,1 = Velocidade de deslocamento: carregado / descarregado (orientagdo mecanica) krm/h 10/10 10/10 10/10 10/10
4.2 | Velocidade de elevacdo: carregada / descarregada mm/s 280/300 280/300 280/300 280/300
4.3 | Velocidade de abaixamento: carregado / descarregado mm/s 320/300 320/300 320/300 320/300
4.4 | Velocidade de alcance: carregado / descarregado mm/s 190/200 190/200 1907200 190/200
4.5 | Freio de servico Regenerativo/Hidraulico Regenerativo/Hidraulico Regenerativo/Hjdraulico Regenerativo/Hidraulico
4.6 | Freio de estacionamento Freio eletromagnético Freioeletromagnético Freio eletromagnético Freio eletromagnético
4.7 | Carga por eixo (com carga), dianteiro / traseiro 7440/1765(Vertical) _ | 7640/1965(Vertical) 7790/2115(Vertical) 7990/2315(Vertical)
4.8 Eixo (sem carga), dianteiro / traseiro 4680/3025 4880/3225 4980/3425 5180/3625
| Motor e bateria
5.1 | Poténcia do motor de tragdo Kw 7.5 7.5 7.5 7.5
5.2 | Poténcia do motor de elevagdo Kw 20 20 20 20
53 | Capacidade da bateria V/Ah 5 80/560 80/560 80/560
54  Peso da bateria kg 1480(14590-1510) 1480 (1450-1510) 1480(1450-1510) 1480(1450-1510)
Outros
6.1 ' Tipo de controle da operagdo AC AC | AC AC
6.2 | Alivio de pressdo sonora no ouvido do motorista Db(A) 68 68 [ 68 68
6.3 | Tipo de dire¢ao Direcdo eletronica Diregdo eletrénica | Direcdo eletronica Direcdo eletronica
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* Nossos produtos estdo sujeitos a melhorias
e alteragBes sem aviso prévio.





